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Exercice 1. PVM 
 
Question 1.1. PVM 
 
Ecrire la partie d’un  programme PVM qui calcule la somme des éléments d’un vecteur dont 
la valeur de chaque cellule est stockée dans un processus PVM différent (sauf si cela est utile 
à la compréhension de votre code, on ne donnera pas la partie précédent le calcul de la 
somme).  
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Question 1.2. PVM 
 
Ecrire un programme PVM qui organise N processus (N >= ARITE + 1) en arbre régulier 
d’arité ARITE (>=2), et qui fait circuler deux jetons sur cet arbre : l’un réalisant un parcours 
en profondeur, l’autre un parcours en largeur. 
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Exercice 2. OpenMP 
 
On considère une machine multiprocesseurs à mémoire partagée. 
 
On suppose les primitives : 

- getNbProcess qui retourne le nombre de processus utilisant le processeur courant 
- getMemory qui retourne la mémoire totale du processeur courant 
- getUsedMemory qui retourne la mémoire utilisée sur le processeur courant 
 

Proposer une architecture logicielle et le programme OpenMP correspondant qui calcule la 
quantité moyenne de mémoire utilisée et la moyenne de mémoire disponible par processus 
sur l’ensemble de la machine. 
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Exercice 4. Traces 
 
On considère le diagramme time-line ci-dessous. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Que fait le programme sous jacent ? 
 
 
 
 
 
 
 
 

Exercice 5. Traces et mise au point   
 
Question 5.1. Qu’est ce que le diagramme de Kiviat ? 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Question 5.2. Qu’est ce que le Time Wall ? 
 
 

 

 

Schéma  Explication 
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Exercice 6. HPF 
 
 
Soit V  et W des vecteurs de taille N, c’est à dire indicé de 0 à N-1. On suppose que dans la 
version de HPF utilisée, les tableaux de scalaires sont automatiquement initialisés à 0. 
 
On considère le code suivant : 
 
… 
INTEGER V(N), W(N) 
 
DO  (i = 0:N-1) 

V[i]=1 
W[i]=V[i]+1 

END DO 
 
FORALL  (i = 1:N-1) 

V[i]=W[i]xV[i-1]  
W[i]=V[i] 

END FORALL 
… 
 
Question 6.1. 
 
Que valent V[i] et W[i] à la fin de la boucle ? 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Question 6.2. 
 
On remplace la première boucle DO du programme par une boucle FORALL et la dernière 
boucle FORALL du programme par une boucle DO. Que valent V[i] et W[i] à la fin de la 
boucle ? 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


