Systémes réparties
TP1. Prise en main de JBotSim

- Rendez-vous a l'adresse https://jbotsim.io/?p=examples/helloworld et suivez le tuto
pour prendre en main JBotSim.

- Aller al’adresse
https://www.labri.fr/perso/acasteig/teaching/algodist/code/?p=broadcast
Et suivez le tu to pour votre premier algorithme de diffusion

A vous de jouer :

https://www.labri.fr/perso/acasteig/teaching/algodist/code/?p=spanning-tree




